Nazwa Wydziatu

Wydzial Matematyki i Informatyki

Nazwa jednostki
prowadzacej modut

Instytut Informatyki i Matematyki Komputerowej

Nazwa modutu ksztalcenia

Robotyka Metody Probabilistyczne | oraz 11

Kod modutu

Jezyk ksztalcenia polski
Efekty ksztatcenia dla Wiedza:
modutu ksztatcenia Student

e Znairozumie podstawowe pojecia zwigzane z
robotyka

e Znairozumie dzialanie podstawowego uktadu
regulacji wykorzystywanego w robotach

e Posiada wiedz¢ zwigzang z opisem potozenia i ruchu
robota

e Posiada wiedz¢ dotyczaca metod pozycjonowania i
sterowania robotow

Umiejetnosci

e Student potrafi zrealizowaé, przy pomocy dostepnych
narzg¢dzi programistycznych proste algorytmy
sterowania robotem

e Potrafi zaprogramowac dziatanie prostego robota z
wykorzystaniem dostgpnego jezyka programowania

Kompetencje spoteczne
e Znarole i potrzebe wykorzystania robotéw we
wspolczesnych swiecie

Typ modulu ksztalcenia
(obowigzkowy/fakultatywny)

fakultatywny — ograniczonego wyboru (dla studentow
danego instytutu)

Rok studiow

Studia Il stopnia, stacjonarne

Semestr

Imi¢ 1 nazwisko osoby/os6b
prowadzacych modut

Grzegorz Jabtonski

Imi¢ 1 nazwisko osoby/os6b
egzaminujacej/egzaminujacy
ch badz udzielajace;j
zaliczenia, w przypadku gdy
nie jest to osoba prowadzaca
dany modut

Sposéb realizacji

Wymagania wstepne 1
dodatkowe

Rodzaj i liczba godzin zaje¢

Seminarium / Konwersatorium




dydaktycznych
wymagajacych
bezposredniego udziatu
nauczyciela akademickiego i
studentow, gdy w danym
module przewidziane sg takie
zajecia

Seminarium / Konwersatorium: 30 sem. zimowy + 30
sem. letni

Lacznie: 60

Liczba punktow ECTS
przypisana modutowi

Bilans punktow ECTS

60 godz. zaje¢¢ oraz 30 godz. pracy wlasnej studentow
(przygotowanie opracowania na wybrany temat oraz
zapoznanie si¢ z lekturami)

Stosowane metody
dydaktyczne

o metody podajace:
o objasnienie lub wyjasnienie
o opis
o prelekcja
o metody problemowe:
o wyklad konwersatoryjny
o metody aktywizujace:
= dyskusja dydaktyczna (zwigzana z
wyktadem)
= seminarium
= dyskusja dydaktyczna
e metody eksponujace
o film

Metody sprawdzania i
kryteria oceny efektow
ksztatcenia uzyskanych przez
studentow

Studenci sg oceniani w sposob ciggly na podstawie
uczestnictwa 1 aktywnosci na zajeciach oraz realizacji
opracowania na wybrany temat. Dodatkowymi
kryteriami oceny s3: terminowo$¢ wykonania zadan oraz
dostosowanie si¢ do wymagan dotyczacych sposobu ich
wykonania, okreslonych przez prowadzacego zajecia.
Metody ksztaltujace dla oceny ciaglej to:

- przygotowane przez studentdw opracowania na
wybrane tematy

Forma i warunki zaliczenia
modutu, w tym zasady
dopuszczenia do egzaminu,
zaliczenia, a takze forma 1
warunki zaliczenia
poszczeg6lnych zajel
wchodzacych w zakres
danego modutu

Zaliczenie na podstawie aktywnego uczestnictwa,
przygotowanego opracowania i recenzji z przeczytanej
publikacji.

Obowiazuje nastgpujaca skala ocen (1-100 pkt.):
e 0-50 pkt. — ocena ndst

51-60 pkt. — ocena dst

61-70 pkt. — ocena + dst

71-80 pkt. — ocena db

81-90 pkt. — ocena + db

91-100 pkt. — ocena bdb




Tresci modutu ksztalcenia

Celem zaj¢c jest zapoznanie studentow z podstawowymi
definicjami i metodami uzywanymi w robotyce.
Przyktadowe tematy prezentacji:

- filtry gaussowskie (filtr Kalmana, rozszerzony filtr
Kalmana, UKF)

- filtry bezparametryczne (filtr czgsteczkowy)

- ruch robota (odometria)

- metody lokalizacji (np. Monte Carlo)

- metody jednoczesnej lokalizacji i mapowania
(FastSLAM)

Wykaz literatury
podstawowej i
uzupelniajace;,
obowigzujacej do zaliczenia
danego modutu

Literatura podstawowa:
1. Probabilistic Robotics (Intelligent Robotics and
Autonomous Agents series) Sebastian Thrun ,
Wolfram Burgard, Dieter Fox, 2005

Wymiar, zasady i forma
odbywania praktyk, w
przypadku, gdy program
ksztatcenia przewiduje

praktyki




